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осында n  - координат жүйесінің бұрыштық жылдамдығының векторы, r  - M  
нүктенің радиус-векторы, 2,12,1 rr 

−=ρ - M  нүктенің 2,1M  ауыр нүктелерге 
қарағанда орналасуын анықтайтын радиус-векторлары, 2,1r

 - 2,1M  нүктелердің 
радиус-векторлары 
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осында r=2ν . (5.7) теңдеуді интегралдау арқылы үш дененің салыстырмалы 
шектеулі шеңберлік есебінің бірінші интегралын – Якоби интегралын аламыз  
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τρρ ddt 21= .       (5.13) 
 

        
    

 
   

 
         

           
       

          
         

          
          
        

   

         
   

 
wcos=ς .       (5.12) 
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